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PROCEDE ET CIRCUIT DE FOURNITURE D'tJN SIGNAL DE BALAYAGE 
HORIZONTAL FOUR TELEVISEUR 

La presente invention conceme un proced^ et un 
circuit de foumiture d'lm signal de coinmande de balayage 
horizontal ou balayage de lignes d'un televiseur. 

La figure 1 represente, de fa<?on sch&natique , 
5 1 • architecture gen^rale d'un circuit de foumiture de signaux de 
coinmande du balayage vertical et horizontal d'un televiseur. 

Les figures 2 et 3 representent des signaux 
caracteristiques du circuit de la figure 1, 

De fagon generale^ et en negligeant les frequences 
10 porteuses, un televiseur regoit un signal video coinposite CVBS 
qui comprend un signal de trame 4 comportant des signaux video 
5, correspondant chacun a 1 ' information a afficher sur une ligne 
de I'ecran du televiseur, separes par des iinpulsions 6 de 
synchronisation horizontale (ou synchronisation de ligne) . Entre 
15 deixx signaux de trame 4, le signal video composite CVBS coinprend 
une zone contenant uniquement des signaux de synchronisation qui 
se divisent en signaux dits de presynchronisation de trame 1, 
signaux dits de synchronisation de trame 8, signaux dits de 
post synchronisation de trame 9 et des signaux dits de r^glage de 
2 0 synchronisation horizontale 10. 
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Le signal video conposite CVBS est foumi a un module 
de separation 11 (SYNC. SEPARATOR) qui foumit un signal de 
synchronisation horizontale et verticale Svhs- Sauf precision 
contraire, les signaux consideres par la suite sont sensiblement 
5 des signaux binaires ayant un etat haut et un etat de reference, 
designee respectivement par 1 et 0 par la suite. Certains 
signaux binaires specif iques pourront varier entre un etat bas, 
designe par -1, et I'etat haut. Le signal Syns correspond 
sensiblement au signal video coirposite CVBS inverse sans les 

10 signaiox video 5. Le signal Svhs permet d» assurer la 
synchronisation verticale et horizontale du balayage de I'ecran 
du televiseur. Le signal Sy^g est transmis a un module 12 de 
separation de synchronisation verticale (VERTICAL SEPARATOR) qui 
foumit un signal de synchronisation verticale Sys egal a 1 sur 

15 toute la duree des signaux de synchronisation de trame 8 du 
signal CVBS et egal a 0 par ailleurs. Le signal Sys est transmis 
a ton module 14 de foumiture de signaux (VERTICAL SIGNALS UNIT) 
adapte a produire, a partir de Syg, un signal de commande de 
balayage vertical de I'ecran et un signal S^rj d' inhibition de 

2 0 synchronisation horizontale transmis a 1' entree d'un inverseur 

16 dont la sortie est reliee a une entree d'une porte logique ET 
18. Le signal SpRj est a 1 sur toute la duree des signaux de 
synchronisation de trame 8 et des signaux de post synchronisation 
de trame 9, et a 0 par ailleurs. L' autre entree de la porte 
25 logique 18 regoit le signal de synchronisation Sy^s- La porte 
logique 18 foumit un signal de synchronisation horizontale Sjjs 
transmis a une boucle de verrouillage de phase 20 et egal a 0 
lorsque SpRi est a 0 et egal au signal SyHS P^^ ailleurs. Le 
signal SpRj est utilise pour desactiver la boucle 20 pendant le 

3 0 re tour du balayage vertical de I'ecran avant le debut de 

I'affichage d'une nouvelle trame. 

La boucle a verrouillage de phase 20 comprend un 
comparateur de phase 22 recevant en entree le signal de 
synchronisation horizontale Shs un signal PH a rapport 

35 cyclique 1/2. Le comparateur de phase 22 compare les signaixx Shs 
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et PH et foumit un courant de boucle Ipyj. un condensateur 24. 
La tension Sq axix bomes du condensateur 24 est appliquee a 
1' entree d*un oscillateur commande en tension 26 (V.C.O.). 
L'oscillatenr commands en tension 26 produit im signal 
5 d' oscillation Sq periodique Sl rapport cyclique 1/2 Sgal a 1 ou -1 
dont la frequence depend du signal de commande S^- Le signal Sq 
est foumi & un diviseur de frequence 28 (/) et a un module de 
foumiture de signaux 30 {HORIZONTAL SIGNALS UNIT) . Le diviseur 
de frequence 28 foumit le signal PH qui est egal en frequence 

10 au signal S^s lorsque la boucle a verrouillage de phase 20 est 
verrouillee. Le generateur de signaux 30 produit notamment les 
signaux Sls commande du balayage horizontal de I'ecran. 

En figure 3, le signal de synchronisation horizontale 
Sp£s ^st represents a une echelle agrandie par rapport a la 

15 figure 2. Le contparateur de phase compare les signaux PH.et Sjjs 
pour foumir le courant Ip^L ^ST^l ^ valeur +1 lorsque les 

signaux PH et S^s sont tous deux a 1, a une valeur -I lorsque le 
signal S^s ^st a 1 et le signal PH a -1 et egal a 0 lorsque le 
signal S^s est a 0. En fonctionnement normal, les frequences des 

2 0 signaxix Sj^ et PH sont identiques et les fronts descendants de 

PH ont lieu au milieu des impulsions de synchronisation de Shs- 
Le courant Ipt.t. passe successivement de 0 a +1 lorsque le signal 
PH est a 1 et le signal Shs passe de 0 a 1, a -I lorsque le 
signal Sj^s ^st a 1 et le signal PH passe a -1 puis a nouveau a 0 
25 lorsque Sj^s pa^sse a 0. Lorsque le courant Iptj. est a +1 ou a -I, 
la tension Sq aux bomes du condensateur 24 correspond 
respectivement a une raitqpe ascendante 32 ou descendante 34. 
Lorsque le courant Ipijv, passe de -I a 0^ la tension Sq conserve 
la valeur acquise a la fin de la rampe descendante 34, 

3 0 En fonctionnement normal, les rampes ascendantes 32 et 

descendantes 34 du signal de commande S^ sont symStriques. Le 
signal de commande S^ conserve alors une valeur sensiblement 
constante avant et aprds xme impulsion du signal de 
synchronisation horizontale Shs- ^ frequence du signal 
3 5 oscillant Sq est done sensiblement constante. Lorsque la 
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frequence ou la phase du signal S^s varie, les ranpes 32, 34 ne 
sont plus symetriques de sorte que la valeur moyenne du signal 
Sq varie pour adapter la frequence et la phase du signal PH. 

Actuellement , pour enpecher la copie du signal video 
5 composite, par exenple, sur ime cassette video, on ajoute sur 
ime partie du signal video conposite CVBS des impulsions 
parasites entre deux inpulsions du signal de synchronisation 
horizontale. Generalement , des impulsions parasites ne sont 
ajoutees qu'au niveau du signal de reglage de la synchronisation 
10 horizontale 10, c'est-^-dire, par exemple, de la cinqui&ne a la 
vingt et unieme ligne, avant le debut d'un signal de trame. 

La figure 4 represente un exemple d» allure possible du 
signal de synchronisation horizontale Shs comportant des 
impulsions 39 de synchronisation horizontale et des impulsions 
15 parasites 40. Le nombre, la position et la largeur des 
impulsions parasites 40 entre deux impulsions de synchronisation 
39 peuvent etre variables. 

Les impulsions parasites 40 tendent a perturber le 
fonctionnement de la boucle a verrouillage de phase 20 en 

2 0 faisant varier la frequence du signal oscillant Sq a partir 

duquel sont produits les signaux de coramande du balayage 
horizontal de I'ecran S^g. 

Lorsque les impulsions parasites 40 ne sont plus 
presentes, la boucle a verrouillage de phase 20 tend a recuperer 
25 la frequence et la phase des impulsions de synchronisation 
horizontale 39. Toutefois, ^ cause de la constante de tenps de 
la boucle 20, la recuperation peut s'etendre sur plusieurs 
lignes. Les premiers signaux video 5 affiches sur I'ecran 
peuvent alors etre decales par rapport au bord vertical gauche 

3 0 de I'ecran. 

Pour resoudre un tel inconvenient, on tend a augment er 
temporairement la constante de temps de la boucle a verrouillage 
de phase tant que les impulsions parasites 40 sont presentes 
pour limiter les variations en frequence du signal Sq puis a 
3 5 revenir §l une constante de temps normale lorsque les impulsions 
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parasites 40 ne sont plus presentes. Toutefois, dans ce cas 
egalement, la boucle a verrouillage de phase peut ne pas 
recuperer suf f isarnment rapidement la frequence et la phase des 
inpulsions 39 de synchronisation horizontale. Les premieres 
5 lignes affichees sur I'ecran peuvent alors etre decalees par 
rapport au bord vertical gauche de I'ecran. 

La presente invention vise un precede et un circuit de 
foumiture d'un signal de synchronisation de balayage horizontal 
pour televiseur qui soient peu sensibles a des inpulsions 
10 parasites. 

Pour atteindre cet objet, la presente invention 
prevoit un precede de foumiture d'un signal de commande de 
balayage horizontal pour televiseur a partir d'un signal de 
synchronisation horizontale contenu dans un signal video 

15 composite, le signal de synchronisation horizontale contenant 
des inpulsions de synchronisation horizontale et des inpulsions 
parasites, ledit signal de commande de balayage etant foumi a 
partir d'un signal oscillant produit par tin oscillateur d'une 
boucle a verrouillage de phase recevant le signal de 

20 synchronisation horizontale, ledit signal oscillant ayant une 
frequence dependant d'un signal de pilotage foumi k partir de 
la conparaison du signal de synchronisation horizontale et d'lm 
signal de phase binaire, dans lequel, a chaque inpulsion 
parasite parmi des inpulsions parasites successives entre dexox 

25 inpulsions de synchronisation, on fait altemativement varier le 
signal de pilotage dans le sens croissant ou le sens 
decroissant . 

Selon un mode de realisation de 1' invention, les 
inpulsions parasites ont des durees variables. 

3 0 La presente invention prevoit egalement un circuit de 

foumiture d'un signal de commande de balayage horizontal pour 
televiseur a partir d'un signal de synchronisation horizontale 
contenu dans un signal vidSo conposite, le signal de 
synchronisation horizontale contenant des inpulsions de 

3 5 synchronisation horizontale et des inpulsions parasites, ledit 
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circuit comprenant une boucle a verrouillage de phase recevant 
le signal de synchronisation horizontale coitportant un 
oscillateur produisant un signal oscillant a partir duquel est 
foumi le signal de commande de balayage, la frequence du signal 
5 oscillant dependant d'un signal de pilotage foumi a partir du 
signal de synchronisation horizontale, et comprenant en outre un 
moyen de correction du signal de pilotage qui, a chaque 
impulsion parasite parmi des iirpulsions parasites successives 
entre deux iirpulsions de synchronisation, fait altemativement 
10 varier le signal de pilotage dans le sens croissant ou 
dScroissant . 

Selon un mode de realisation de 1' invention, le 
circuit comprend en outre un con5>arateur pour comparer le signal 
de synchronisation horizontale et un signal de phase modifie et 

15 foumir, en fonction de la conparaison, un courant d' amplitude 
nul ou d' amplitude constante et de signe variable ; un 
condensateur traverse par le courant et foumissant le signal de 
pilotage ; et un circuit de correction foumissant au 
comparateur le signal de phase modifie correspondant a un signal 

2 0 de phase binaire dont la frequence est proportionnelle & la 
frequence du signal oscillant ou correspondant a un signal de 
correction binaire dont I'etat change pour chaque impulsion 
parasite . 

Selon un mode de realisation de 1 • invention, le 

2 5 circuit de correction conprend un interrupteur adapte a relier 

altemativement, en fonction d'un signal de commande 
d' intermpteur, une bome de sortie reliee au comparateur une 
premiere bome d» entree recevant le signal de phase ou a une 
seconde bome d' entree recevant le signal de correction, le 

3 0 signal d » interrupteur etant foumi a partir d'un signal binaire 

a un premier etat au niveau d'une impulsion de synchronisation 
et a un second etat par ailleurs. 

Selon \m mode de realisation de 1* invention, le signal 
d ' interruptexir est egalement foixmi a partir d'au moins un 
35 signal de validation binaire a un premier etat lorsqu'ime 



ler depot 



condition de validation est remplie et a iin second etat lorsque 
la condition de validation n'est pas reirplie. 

Salon vai mode de realisation de 1' invention, le 
circuit coinporte une bascule foumissant le signal de correction 
5 recevant un signal de commande de bascule binaire foumi a 
partir du signal de synchronisation horizontale, I'etat du 
signal de correction changeant a chaque front descendant du 
signal de commande de bascule. 

Selon un mode de realisation de 1» invention, le 
10 circuit comporte un filtre recevant le signal de synchronisation 
horizontale et foumissant le signal de commande de bascule, le 
signal de commande de bascule comport ant des impulsions, chaque 
impulsion etant associee a une impulsion parasite. 

Get objet, ces caracteristiques et avantages, ainsi 
15 que d'autres de la presente invention seront exposes en detail 
dans la description suivante de modes de realisation 
particuliers faite a titre non-limitatif en relation avec les 
figures jointes parmi lesquelles : 

la figure 1, precedemment decrite, represente un 
20 circuit de foumi ture de signaux de commande de balayage 
vertical et horizontal d'un t61€viseur ; 

les figures 2 et 3, precedemment decrite, representant 
des signaux caracteristiques du circuit de la figure 1 ; 

la figure 4, precedemment decrite, represente la 
25 courbe d' evolution d'un signal de synchronisation horizontale 
coraportant des impulsions parasites ; 

la figure 5 represente, de fagon schematique, un 
exemple de realisation d'un circuit de correction selon 
1 * invention monte sur la boucle a verrouillage de phase de la 
3 0 figure 1 ; 

la figure 6 represente des signaux caracteristiques du 
circuit de correction de la figure 5 ; 

la figure 7 represente, de fagon plus detaillee, le 
circuit de correction de la figure 5 ; et 
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la figure 8 represente des signaux caracteristiques du 
circuit de correction de la figure 7. 

Le principe de 1' invention consiste a modifier le 
signal PH de sorte que pour chaque impulsion parasite, le 
5 comparateur 22 foumisse une impulsion de courant Ipu., ayant 
una amplitude constante mais dont le signe alteme de fagon que 
le signal de commande Sq de 1 ' oscillateur 26 varie globalement 
le moins possible, 

Les figures 5 et 6 reprSsentent respectivement un 
10 exenple de realisation d'un circuit de correction 50 selon 
1' invention mont^ sur la boucle a verrouillage de phase de la 
figure 1 et des signaux caracteristiques du circuit 50 en 
f onctionnement . 

Le circuit de correction 50 selon 1' invention est 
15 dispose entre la sortie du diviseur de frequence 28 et 1' entree 
du comparateur de phase 22. Le circuit 50 regoit a une entree 51 
le signal PH et foumit a une sortie 52 un signal PH' . Le 
circuit 50 comprend \m filtre 53 recevant en entree le signal de 
synchronisation horizontale S^s foumissant \xa signal de 

2 0 commande de bascule Slc rectangulaire comportant une serie 

d' impulsions, chaque impulsion correspondant une impulsion 
parasite du signal Sjjs* ^e signal de commande de bascule Sj_^q est 
foiomi a une bascule 54 produisant un signal Sq binaire egal a -1 ou 
1 et dont la frequence est egale la moitie de la frequence de 
2^ ^LC- signal Sq change done d'etat pour chaque impulsion 

parasite 40. 

Le circuit 50 comprend un inter rupteur 55 commande en 
tension dont une borne est reliee a la sortie 52 du circuit 50 
et 1* autre borne est reliee, en fonction d'un signal de commande 

3 0 d ' interrupteur binaire Sj^, a 1' entree 51 ou a la sortie de la 

bascule 54. Plus precisement, le signal PH' est egal au signal 
PH lorsque Sjq est a 0 et au signal Sq lorsque Sjq est a 1. Le 
signal de commande de 1 ' interrupteur Sjq est f oumi par une 
porte logique ET 56 recevant un signal binaire de validation du 
3 5 circuit de correction Sj^^ et un signal de fenetrage de ligne 
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binaire Sjjq inverse par ion inverseur 58. Le signal de fenetrage 
de ligne Sjjq est 6gal 1 au niveau de chaque inpulsion de 
synchronisation horizontale 39 du signal S^g. Le signal Sj^, 
f oumi par le module 14 de f oumiture de signaux, est egal a 1 
5 sur toute la duree pour laquelle le signal Sjjs comporte des 
impulsions parasites 40. Le signal de commande de 1 ' interrupteur 
SjQ est done a 1 lorsque des impulsions parasites 40 peuvent 
§tre pr^sentes et en 1' absence d'line inpulsion de 
synchronisation 79. La porte logique 56 peut recevoir des 
10 signaux de validation supplementaires comme cela sera decrit par 
la suite. 

Le signal Sjyj etant a 1, tant que le signal Sjjq est a 
1, la boucle a verrouillage de phase 20 reste asservie axix 
"veritables" impulsions de synchronisation horizontale 39. Quand 

15 le signal S^g ^st a 0, le signal PH' est egal a Sq et change 
d'etat pour chaque inpulsion parasite 40. Ceci a pour effet de 
dSlivrer, entre dexax impulsions de synchronisation, un . courant 
IpT.T. dont la moyenne demeure pratiquement nulle, evitant ainsi 
une derive de la tension de commande Sq de 1 • oscillatetir 26. Le 

20 precede selon 1' invention n'est pas dependant du nombre, de la 
largeur et de la position des impulsions parasites 40, 

Les figures 7 et 8 representent respectivement un 
sch§ma plus dStaillS d'un exeraple de realisation du circuit de 
correction 50 de la figure 5 et des signaux caract§ristiques du 

25 circuit 50 en f onctionnement . 

Le filtre 53 du circuit 50 comprend deux sources de 
courant 60, 61 montees en serie entre un potentiel eleve et 
la masse. La source de courant 60 est commandee par le signal de 
synchronisation horizontale Sj^g . La source de courant 61 est 

3 0 commandee par 1* inverse du signal Shs/ note S^s • La borne 
commune avix sources 60, 61 est connect6e cl une borne d*\in 
condensateur 62, dont 1' autre borne est a la masse. La tension 
Sqq aux homes du condensateur 62 est appliquee a 1' entree non 
inverseuse (+) d'un coraparateur de tension 63. Un interrupteur 

3 5 64 commande par le signal de fenetrage de ligne Sjjq est monte en 
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parallele au condensateur 62. L* entree inverseuse (-) du 
coniparateur 63 regoit xme tension de reference Vj^p. 

Le comparateur 63 foumit le signal S^q transmis a une 
entree T de la bascule 54 montee en diviseur par deux. La 
5 bascule comprend egalement \me sortie Q qui foumit le signal Sq 
a 1 • interrupteur 55, une entree d* initialisation R recevant le 
signal S^g une sortie Q qui foumit 1' inverse du signal Sq a 
vine entree D. A chaque front descendant du signal S^^, le signal 
Sq passe a la valeur k 1' entree D et 1' entree D bascule alors a 
10 1' inverse du signal Sq. 

L ' inter mpteur 55 conprend une porte logique 64 
recevant le signal Sq et le signal S^c foumi par la porte 
logique 56. Le signal Sjc est egalement foumi a 1" entree d'un 
inverseur 70 dont la sortie est reliee k une entree d'une porte 
15 logique ET 72. L' autre entree de la porte logique 72 regoit le 
signal PH. Les sorties des portes logiques 64 et 72 sont reliees 
aux entrees d'une porte logique OU 74 qui foumit le signal PH* . 

Dans le present exemple de realisation, la porte 
logique 56 comporte au moins quatre entrees. La premiere entree 

2 0 regoit le signal Slq inverse par 1' inverseur 58. La seconde 

entree regoit le signal S^. La troisi&ne entree regoit un signal 
SpT.T.v de validation de boucle a verrouillage de phase qui est a 
1 lorsque la boucle de verrouillage de phase 20 est synchronisee 
en phase. La quatrieme entree regoit un signal S^r^pj^jD 
25 validation de standard qui est k 1 lorsque le signal video 
composite CVBS regu par le televiseur correspond Sl un standard 
de television reconnu. En particulier, le signal Sp^ est module 
en largeur selon le standard d' emission, c'est-a-dire en 
fonction du signal SsT^yj;!!]) . La porte logique 56 peut recevoir 

3 0 d'autres signaux S^^utjtj^ consistant par exeirple en des signaixx de 

validation de composants specif iques du televiseur. 

Lors d'un f onctionnement normal du televiseur, et dans 
la zone du signal video coirposite ou des in^ulsions parasites 
sont presentes, les signaxix Sg-pjys^, Spt.t.V/ et Sj^ sont a 1. Le 
35 signal Sjq est alors egal a 1' inverse de S^q. Lorsque le signal 
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^LG ^ 1' c'est-a-dire au niveau d'une impulsion de 

synchronisation horizontale 33, le signal Sjc ^st a 0 et le 
signal PH' est egal au signal PH. Lorsque le signal Sjjq est a 0, 
c*est-a-dire sur les portions du signal S^s inpulsions 
5 parasites 40 peuvent §tre pr^sentes, le signal Sjq est a 1 et le 
signal PH' est egal a Sq. 

La figure 8 represente 1' evolution de signaux 
caracteristiques du circaiit de la figure 7 de fagon S illustrer 
1 » elaboration du signal Sq en supposant que les signaux Spt.t.v. 

10 SgTAND sont a 1. Lorsque le signal de fenetrage de ligne 

SjjQ est a 1, 1 ' inter rupteur 64 est ferme. Le condensateur 62 est 
alors court -circuite et s'il comporte \me charge residuelle, se 
decharge coirpletement - La bascule 54 est initialisee, par 
exemple a -1. Lorsque le signal Sjjq bascule a 0, 1 ' interrupteur 

15 64 est ouvert. Le signal Sj^ etant alors general ement a Q, la 
source de courant 61 est active • Toutefois, la charge du 
condensateur 62 etant nulle, la tension Sqq demeure nulle. Au 
front montant de la premiere impulsion parasite 40, le signal 
Spis bascule S 1 et seule la source de courant 60 est activee. Le 

2 0 condensateur 62 est alors chargS k courant constant, la tension 

Sec suivant une rainpe ascendante 82. A la fin de 1' impulsion 
parasite 40, le signal Spig bascule a 0. La source de courant 61 
est alors activee, Le condensateur 62 se decharge §l courant 
constant et la tension Sec suit une rampe descendante 84 jusqu'a 
25 la tension nulle. Les phases de charges et de decharges du 
condensateur 62 se r§petent pour chaque impulsion parasite 40, 

Le comparateur 63 compare la tension Sqq a la tension 
de reference Vj^p. La tension Sj^q obtenue est done une tension 
rectangulaire egale a -Vg^-p, ^SAT tension de saturation 

3 0 du coiparateur 63, et qui presente des impulsions a -J-Vg^rji pour 

chaque cycle de charge et de decharge du condensateur 62 • 

Au premier front descendant de la tension S^^^ la^ 
tension Sq passe de 0 a 1. A chaque front descendant successif 
du signal Sj^q, le signal Sq bascule a I'etat oppose. Le courant 
^PT.T. prSsente done des iitpulsions altemativement +1 et -I. La 
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tension Sq au bomes du condensateur 24 de la boucle a 
verrouillage de phase 20 croit et decroit suivant le sens du 
courant Ipt.t. qui la traverse et varie globalement peu. La 
frequence du signal Sq foumi par 1 'oscillateur commande en 
5 tension 26 est done peu perturbee par les impulsions parasites 
40. En particulier, dans le cas ou le nombre d ' impulsions 
parasites 40 est pair, la frequence du signal Sq ne varie 
globalement pas. 

La presente invention permet de conserver tme 

10 constante de temps rapide pour la boucle a verrouillage de 
phase. Dans ce cas, lorsque les impulsions parasites cessent 
d'etre presentes entre deux impulsions de synchronisation 
horizontale, et avant la foumi ture du signal video, la boucle 
de verrouillage de phase, dans le cas ou le signal Sq serait 

15 legerement perturbe, peut rattraper la phase et la frequence du 
signal de synchronisation horizontale Sjjg avant le debut de 
I'affichage d*une image sur I'ecran. 

En outre, le circuit de correction selon 1' invention 
comporte peu de composants et est facilement integrable. 

2 0 Bien entendu, la presente invention est susceptible de 

diverses variantes et modifications qui apparaitront a I'homme 
de I'art. En particulier, 1 ' interrupteur 55 commande en tension 
peut etre realise de toute fagon connue. 
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REVENDICATIONS 

1. Precede de foumiture d'vm signal de commande de 
balayage horizontal (Sls) pour tel§viseur a partir d'un signal 
de synchronisation horizontale (S^s) contenu dans iin signal 
video composite (CVBS) , le signal de synchronisation horizontale 

5 (%s^ contenant des impulsions de synchronisation horizontale 
(39) et des inpulsions parasites (40) , ledit signal de commande 
de balayage (S^s) etant foumi a partir d'un signal oscillant 
(Sq) produit par un oscillateur (26) d'une boucle a verrouillage 
de phase (20) recevant le signal de synchronisation horizontale 

10 (Shs) ' ledit signal oscillant (Sq) ayant une frequence dependant 
d'un signal de pilotage {Sq) foumi a partir de la comparaison 
du signal de synchronisation horizontale (Spjs) ®t d'un signal de 
phase binaire (PH, PH'), caractSrise en ce que, a chaqae 
impulsion parasite (39) parmi des impulsions parasites 

15 successives entre deux iitpulsions de synchronisation (40) , on 
fait altemativement varier le signal de pilotage (Sq) dans le 
sens croissant ou le sens decroissant. 

2. Precede selon la revendication 1, caract^ris^ en ce 
que les impulsions parasites ont des dur^es variables. 

2 0 3- Circuit de foumiture d'un signal de commande de 

balayage horizontal (S^s) pour televiseur a partir d»un signal 
de synchronisation horizontale (S^s) contenu dans un signal 
video composite (CVBS) , le signal de synchronisation horizontale 
(Shs) contenant des iragulsions de synchronisation horizontale 
25 (39) et des impulsions parasites (40) , ledit circuit conprenant 
ime boucle a verrouillage de phase (20) recevant le signal de 
synchronisation horizontale (Shq) comportant un oscillateur (26) 
produisant un signal oscillant (Sq) a partir duquel est foumi 
le signal de commande de balayage (Sls) ' frequence du signal 

3 0 oscillant (Sq) dependant d'un signal de pilotage (Sq) foumi a 

partir du signal de synchronisation horizontale (Shq) , 
caracterise en ce qu*il cortprend un moyen de correction (50, 22, 
24) du signal de pilotage (Sq) qui, chaque impulsion (40) 
parasite parmi des impulsions parasites successives entre deux 
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impulsions de synchronisation (39) , fait altemativement varier 
le signal de pilotage {Sq) dans le sens croissant ou 
decroissant . 

4. Circuit selon la revendication 3, conprenant en 

5 outre : 

un conparateur (22) pour coirparer le signal de 
synchronisation horizontale (Shs) et un signal de phase modifie 
(PH») et foTxmir, en fonction de la comparaison, un coirrant 
(IpT.T.) d' amplitude nul ou d'aitplitude constante et de signe 
10 variable ; 

\m condensateur (24) traverse par le courant (Ipt,t.) et 
foumissant le signal de pilotage (Sq) ; et 

un circuit de correction (50) foumissant au 
conparateur (24) le signal de phase modifie (PH') correspondant 
15 a un signal de phase binaire (PH) dont la frequence est 
proportionnelle a la frequence du signal oscillant (Sq) ou 
correspondant a un signal de correction binaire (Sq) dont I'etat 
change pour chaque impulsion parasite (40) • 

5. Circuit selon la revendication 4, dans lequel le 

2 0 circuit de correction (50) coitiprend un interrupteur (55) adapt e 

a relier altemativement, en fonction d'un signal de coramande 
d ' intermpteur {Sxq) , xane borne de sortie (52) reliee au 
comparateur (22) a une premiere bome d' entree (51) recevant le 
signal de phase (PH) ou S une seconde bome d' entree recevant le 
25 signal de correction (Sq) , le signal d ' intermpteur (Sjc) etant 
foumi a partir d'un signal binaire a un premier etat au niveau 
d'une impulsion de synchronisation (39) et a un second etat par 
ailleurs * 

6. Circuit selon la revendication 5, dans lequel le 

3 0 signal d ' interrupteur (Sjq) est egalement foumi a partir d'au 

moins un signal de validation (S^/ ^t^^^, SpT.r.y) binaire a un 
premier etat lorsqu'une condition de validation est remplie et a 
im second etat lorsque la condition de validation n'est pas 
remplie . 
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7. Circuit selon la revendication 4, comportant lone 
bascule (54) foumissant le signal de correction (Sq) recevant 
\m signal de coiranande de bascule {Sj^q) binaire foumi a partir 
du signal de synchronisation horizontale (Sys) / I'etat du signal 

5 de correction (Sq) changeant k chaque front descendant du signal 
de coiranande de bascule iSjj^) . 

8. Circuit selon la revendication 7, coitportant un 
filtre (53) recevant le signal de synchronisation horizontale 
(Sjjs) et foumissant le signal de commande de bascule (S^c) , le 

10 signal de commande de bascule (S^c) comportant des impulsions, 
chaque impulsion etant associee a une impulsion parasite (40) . 



ler depot 



1/3 



CVBS 




VERTICAL 
SEPARATOR 



So 



k 12 „„/l 



^VS 



VERTICAL 
SIGNALS 
UNIT 



PH' 



7*? 24 



28 



20 



/ 



HORIZONTAL 
SIGNAL UNIT 



^LS" 



14 



30 



i 



1 



i 



10 



iiTTTmiiJiijrnTTTrth^^ 



i 



Figl 

4 



0 

1- 

0 + - 



1 1-- 

0 

1 

-1 
+1 

0 

-I 



fLJlJLliJLJL[TinrFl±IJjmLlJLJLJLJL5^^ 

I I 

Svs 

Fig 2 ' 

1 _shs 



31 



J — L 



J , I 



PH 



I I 



^1 



1.U 



32 I I 34 



IPLL 



sc 



39 40 



Jl_Jl 



39 



Fig 3 



Shs 



Fig 4 



1 er depot i 

2/3 



22 



Sh 



shs SL^'"^^^??r 

Slc 




PH'^ 

56 Sic 



26 

v.c.o. 



Slg 



FILTER 



52 

-55 
-51 



zfe? 24 



J' 



.So 



PH 



28 



20 



-54 



53 



50 



Fig 5 




— ► 

t 



Fig 6 



1 er depot 



3/3 





dEpartement des brevets 

26 bis, rue de Saint Petersbouig 
75800 Paris Cedex 08 

Telephone : 01 53 04 53 04 T6lecopie : 01 42 94 86 54 



regue le 28/08/02 " 

BREVET D'INVENTION, 
CERTIFICAT D'UTILITE 

Code de la propri^t^ intellectueiIe>Livre VI 

DESIGNATION D'INVENTEUR(S) PAGE N**1/ 1 
(Si le demandeur n'est pas Tinventeur ou Tunique inventeur) 



55 -1328 



Get imprimfe est ^ remplif lisiblement k Fencre noire 



Vos references pour ce dossier 

(facultatif) 


B5541 


N° D'ENREGISTREMENT NATIONAL 




TITRE DE LMNVENTION (200 caraclferes ou espaces maximum) 




PROCEOe ET CIRCUIT DE FOURNITURE D'UN SIGNAL DE BALAYAGE HORIZONTAL POUR TEL^VISEUR 


LE(S) DEMANDEUR(S) : 
STMicroelectronics SA 




/ 


DESIGNE (NT) EN TANT QU'INVENTEUR(S) : (Indiquez en haut droits Tage N^l/r S'il y a plus de trois inventeurs, utilisez un 
formulaire Identique et numdrotez chaque page en indiquant le nombre total de pages). 


Pr6noms & Norn 


Nicolas Quesne 


ADRESSE 


Rue 


122, Avenue Jean Jaur^s, 




Code postal et viite 


38320 


EYBENS. FRANCE 


Soct^t^ d'appartenanoe (facultatif) 






Pnenoms & Nom 


Jean-Marc Merval 




ADRESSE 


Rue 


17, rue du Beryl, 




Code postal etville 


38113 


VEUREY-VOROIZE. FRANCE 


Socl^td d'appartenance (facultatif) 




Pr^noms & Nom 




ADRESSE 


Rue 






Code postal et ville 






Soci6t6 d'appartenance (facultatrf) 




DATE ET SIGNATURE (S) 
DU (DES) DEMANDEUR(S) 
OU DU MANDATAIRE 
(Nom et qualite du signataire) 

Michel de Beaumont /i 
Mandataire 92-101 6 A f 

Lje31juiIlet20Q2 /j j j 






a 




t 





rectification pour les donn^es vous concemant auprSs de i'lNPt. 



